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Robotten handterer fiskene

Cabinplants robotbaserede system til fisk 0g skaldyr omfatter bide bearbejdning og pakning.

Systemet er nomineret til prestigefyldt dansk teknologipris.

Cabinplant A/S, en af verdens
forende leverandgrer af skraed-
dersyede forarbejdningslasnin-
ger til fadevareindustrien, har
fundet en ny made at kombinere
forskellige forarbejdnings- og
pakketrin i et robotbaseret sy-
stem til fisk og skaldyr.

- Det innovative pick-process-
place system strgmliner fiskefor-
arbejdningsprocesser, erstatter
manuelt arbejde med en auto-
matiseret proces, forbedrer drifts-
effektiviteten og reducerer give-
away, forklarer Ralf Astrup, ad-
ministrerende direktgr for Cabin-
plant.

Han tilfgjer, at procesdelen ty-
pisk ikke er integreret i en tradi-
tionel pick and place robotpak-
kelgsning.

- Men vi teenkte; hvorfor ikke
forarbejde produktet mellem de
to trin?

Der spares bade

tid og penge

Det patentanmeldte robotvisi-
onsanlag med integreret proces-
zone handterer afskaering af
hoved og hale (dette sker p3 ca.
0,5 sek.), udsugning af indvolde
samt efterfglgende krydspakning
i ddse efter praedefineret vaegt i
én operation.

Visionsteknologien sarger for
starrelses- og kvalitetssortering.
Det giver mulighed for at veelge
den optimale made at fylde
daserne pa. Produkterne kan
derudover ogsa sorteres pé star-
relse og kvalitet. Darlig kvalitet
kan herved frasorteres.

Antallet af robotmoduler afhzen-
ger af kundens kapacitetsbehov.
Robotvisionsanlagget afskaffer
monotont manuelt arbejde, og i
forhold til eksisterende Igsninger
kan give-away ifalge Ralf Astrup,
reduceres med op til 10%.
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Roctren klarer
bade bearbejdning
og emballering.

Den anvendte robot- og
visionsteknologi begraenser

sig ikke kun til sardiner, men

er ogsa velegnet til mange
andre produkter, sdsom andre
fisketyper, kad og maske endda
ogsa til afskarne grantsager.

- P globalt plan er der stor
interesse for pick-process-place
linien, fordi mange fiskeprodu-
center keemper med et dobbelt
problem — nemlig at finde til-
straekkelig fagleert arbejdskraft
samtidig med, at de star over for
stigende lanomkostninger, siger
Ralf Astrup.

- Dette betyder, at mange virk-
somheder tvinges til at outsour-
ce arbejdet og dermed mister de
kontrollen. Med pick-process-
place linien genvinder de kon-
trollen og samtidig reduceres
risikoen for fejl, fordi der ingen
manuel handtering er.

Rengering er

taenkt ind i designet
Robotvisionsanlaegget er modul-
opbygget med henblik pa en
rationel produktion. For at sikre
nem rengaring og servicering er
vaerktgjet let tilgaengeligt via
store glasdare, som medvirker til
at give maskinen et unikt ud-
tryk.

Robottens skaerehoved er der-
med synligt samtidigt med, at
det er sikkerhedsmaessigt af-
skeermet. Kabelfaringen, som er
integreret i designet, er placeret
i toppen og er saledes afskeer-
met fra proceszonen, hvilket
ligeledes sikrer en optimal ren-
garing.

Nomineret til
Ingenigrens
Produktpris
Ved redakti-
onens slutning i
september var
den patentan-
meldte robot-
trimme- og
pakkelinie
nomineret til
Ingenigrens
Produktpris
2011 i underka-
tegorien »Pro-
duktion, maski-
ner, fransport« i
konkurrence
med fire andre.
Den prestige-
fyldte danske
teknologipris bliver
uddelt for 12. gang
den 13. oktober 2011
0g sammenlagt kon-
kurrerer 33 virksom-
heder om priserne i
de forskellige under-
kategorier.
For at vinde prisen
skal det pagaeldende pro-
dukt i design eller anvendelse
have afggrende teknologisk
nyhedsveerdi og/eller bygge pa
markant teknisk know-how.
Desuden skal produktet vaere
udviklet enten i Danmark eller af
danske kraefter i udlandet.
For at gge fokus pa betydningen
af den designmaessige del inden
for udvikling af industrimaski-
ner, arrangeres prisuddelingen i
arsammen med Dansk Design
Center.
- Vi er meget stolte over nomi-
neringen og krydser fingre,
indtil uddelingen finder sted,
udtalte Ralf Astrup til Levneds-
middelBladet kort for redakti-
onens slutning.
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